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Abk. | Bezeichnung | Funktion SMX Safety Advanced Zusatzfunktion
Saie Stop (berwachung Bremsrampe und Abschalien des Mcmrs nach Stillstand {351) Dberwachung der erwartsten Verzagerung,
88X 1 oder 2 oder (berwachung Bremsramgpe und SO nach Stillstand (S51). Vierlauf der Verzagerun ferbar [5-Verschi]
Entspricht Stopp-Kategorie { odsr 2 nach DIN EN 50204-4 r2dgerung parametrierh
Safe o Geschwindighsits- oder Relatvpositionslberwachung,
505 Operafion Stop Oberwachung Stillstand bei akiivem Motor Onfional Fast-Charnel-0 g (2 me)
SLA Y r;;n;d (Obarwachen des (berschreitens sines Beschleunigungsgrenzwertes Filtarwert fiir Beschleunigung parametrierbar
Saiely-Limited . . . Optional Dberwachung der Verzogerung auf reduzierte Geschwin-
515 Oberwach Geschwindigksitsgranzwertas
Speed e : digheit, Fiterwert fir reduzieris Gaschwindighsit paramatrisrbar
His) Salely-Limited ) Optional Bereichedberwachung, Addifion von zwei Wartan,
] ST Oberwach Dreh t- ! Kraftgrenzwertes
{ Torque riachung eines memen parametrierbar, Filter parametrierbar
EEn SafelvLimited Verlauf der Vierzdgerung parametrierbar (5-Form), Bremsibsrwa-
SLP Posiicn Das Uberschraiten eines Posifionsgr tes wird dberwacht chung, Geschwindigheits- Positionsgrenzkurve parametrierbar fir
Dberwachung der Annaherung
) Sichers Uberwachung der minimalen und maximalen Position, bzw. des erlaubien - - . -
H SeL | o .| Positonsbereihs. Optional Deneachung der Geschwindighste Posonsggenz. | [T Lo o ST FOSOnAE,
rgency Lim kurve zur Minimierung des worst-case-Uberfahrwegs. op gerung u )
I e B Exdenteaeetrprinirra et Fandmes xirnileaidizasnen i o e e s TR L E S
Incrament parametrierbar
0 Sale
S0 Direcion Die nicht beabsichtigie Bewegungsrichtung dea Motors wird Oberwacht Max. Bewegung in Gegenrichtung parametrierbar
) ) Uberwachung Bremsz aktiv, optional Bremswegiberwachung,
SBC Sale Brake Contral | Sichere Ansteuerung und Dberwachung einer externen Bremse Bremsprifiestiunkis
Opfional invertierte Bersichsdberwachung, optional Geschwin-
AT oA Saie Wahrend sich die Motorpasition in sinem spezifizierten Bereich befindat, digeitsiiber-wachung im Bersich, optional Geschwindigkaits- /
Cam wird &in sicheres Ausgangssignal erzeugt Positicnsgrenzkurve, parametrierbar fir Dberwachung der An-
naherung an Bereichagrenzen
L . Wahrend die Motordrehzahl niedriger als sin spazifizierter Wert ist, .
55M Sale Speed Monitor vird ein sicheres A e e Drehzahigrenzwert, Filterwart paramefriarbar
Sale Die Einhaltung der Beschlzunigung des Motors innerhal -
SAR Direhzahi i, Filterwert parametrierh,
Acceleration Range | spezifzierter Grenzwerts wird dberwacht rehzzhlgrenziart, i termar
210 Encod
E? ECS & ) Fehlerstatus des Geschwindigheits- (Positionssensors -
9] Position . ) - . . . ] ) ) - .
POM iation Muting Muting der Abweichungsibemnwachung im 2-5ansoren-Betrieb Aktivizrung bei Alarm oder akiivem Eingang, Aktivierungszeit
8T Saie Braak Test Sichers Dberwachung und Test extemer, mechanischer Bramsen odar intemer Massgeschneiderie Funktion mit allen notwendigen Parametern,
Motorhalbbremesn geaignet fir eine oder zwei Bremsen pro Bewegungsrichtung
BACTa) Saiely Analog ) ) ) Basis filr sichere analoge Verarbeitungen wie Last,
. SAC - (Oberwachung =ines analogen Eingangssignals Diehmament oder Gewid
MNicht nur Geschwindigheitsbereich, sondem auch mit der Be-
@ 558R Sale Spesd Range Obarwachung eines sicharen Geschwindigkeitsbersichs schizunigung und der Toleranz filr kurze Dberschreitung
dea definiertan Barsichs
5TR Sale Torque Range | Uberwachung sines sichersn Drehmomentbersichs Maglich in der Kombination Drehzahl und Drehrichiung
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SNT a] i
% SMT ﬁh‘mm Sichere Dberwachung dar Temparatur eines Manitors Auch firr Anforderungs Prozesstechnik gesignst
¢ Analog Control . . - . . Unterdriichkung von susgefallansn Sensoren bei Inbetrisbnahme-
Iﬂ ACs Muting Muting der Diagnosen fur analoges Eingangsinterface zustanden, um einen reduzierten Befrieb zu ermaglichen
te Input ) i L B Unterdriickung von ausgefallensn Sensoren bei Inbetrisbnahme-
£z Control Muting g L R zustanden um einen reduzierten Betrieh zu ermaglichen
E CEM Dynamic Encoder Geschwindigkeitsabhangige Mutingfunktion und Statusausgabe fir Muting von Encodersignalen, wenn keine sicherheitsrelevantan
Muting Diagrosafuriktion zur Uberwachung der Geschwihdighsitssensoren Bedingungen erfiillt sind
Fosiion Rk Encoderwerte konnen dberprikt und immer wisder festan
PRF 3 Anpagsung von sicheren Encoderwerien an statische Position Fontrollpunkten angepasst werden bei bspw. schiupfbehafteten
Function :
Applikationen
- . . . . Sichera Funktion fur Datenbankkooperation wie Lagerplatzs,
) ; Sichere Zellanaigenschafien in ainer Matrix, welche durch Ersignisse - - -
SMF Safe Matrix Function | ~ heitscari varandart wardan kinnan ;awragnderham Stdrkonturen, Stockwerke, dynamische verbotene
T External N o Funktion fu die AnpaseLng von staischen Encodern 2n mechz-
1= EDS Dffest sines Posiionsgebers wird sichergerichiet neven Badingungen angepasst | nische Vernderungen, wis neus HOME Position, verdnderta
— Dimengion, etc. chne Neuparameirisrung




